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12.4.7 Exercises 

 حل تمرینهفته شانزدهم 

ماهنگ دانشکده های برق و شهید نیکبخت در هر نیمسال به صورت ه 1امتحان  درس ریاضی عمومی امتحان میانترم: 

تاریخ مذکور به  امکان تغییر برگزار میشود. تاریخ امتحان میانترم در ابتدای هر نیمسال در سیستم گلستان ثبت میشود و

 هیچ عنوان میسر نیست.

 نمره( 8) 8انماه ساعت آب 25تا ابتدای انتگرال روز جمعه : 98میانترم نیمسال اول 

 نمره( 12) 8دیماه ساعت  18: 98پایانترم نیمسال اول 

 



 

 

 11:30الی  8  ساعتو پنجشنبه  شنبه  سهو  یکشنبهساعت مشاوره: 

 جهت مشاوره به دفتر کار اینجانب در دانشکده ریاضی مراجعه کنید. 

 


